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GLOSARIO 

MUL TIPLEXION 

Es la combinación de dos o más canales de información en un solo medio de 

transmisión usando un dispositivo llamado multiplexor. 

IONOSFÉRA 

la ionosfera o íonósfera es la parte de la atmósfera terrestre ionizada 

permanentemente debido a la fotoionización que provoca la radiación solar, se 

sitúa entre la mesosfera y la exosfera. 

ANTENAS YAGI 

La antena Yagi o antena Yagi-Uda es una antena direccional (solo apunta a una 

sola dirección) es una antena de muy alto rendimiento. 

MULTIPUNTO 

Son redes en las cuales cada canal de datos se puede usar para comunicarse 

con diversos nodos. 

ROTOR 

El rotor es el componente que gira (rota) en una máquina eléctrica, sea ésta un 

motor o un generador eléctrico. 

DISPLAYS 

Display en informática está relacionado con la idea de hacer visible 

determinados datos que son de utilidad para el usuario (en inglés, display 

significa mostrar, hacer visible). 

LEOS 

Un led (de la sigla inglesa LEO: Light-Emitting Diode: 'diodo emisor de luz', 

también 'diodo luminoso') es un diodo semiconductor que emite luz. Se usan 

como indicadores en muchos dispositivos y en iluminación. 
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MODULOSGPS 

El sistema GPS (Sistema de Posicionamiento Global) utiliza una red de Satélites 

para triangular la posición, es decir, básicamente utiliza el desfase de las señales 

recibidas por cada satélite para calcular la posición. 

WIFI 

Es un mecanismo de conexión de dispositivos electrónicos de forma inalámbrica. 

BLUETOOTH 

Bluetooth es una especificación industrial para Redes Inalámbricas de Área 

Personal (WPAN) que posibilita la transmisión de voz y datos entre diferentes 

dispositivos mediante un enlace por radiofrecuencia en la banda lSM de los 2,4 

GHz. 

PANTALLAS TOUCH 

Una pantalla táctil es una pantalla que mediante un toque directo sobre su 

superficie permite la entrada de datos y órdenes al dispositivo, y a su vez 

muestra los resultados introducidos. 

DATALOGGERS 

Un Data Logger es un dispositivo electrónico que registra mediciones ordenadas 

en el tiempo, provenientes de diferentes sensores. 

CONDUCTIMETROS 

El conductímetro es un aparato que mide la resistencia eléctrica que ejerce el 

volumen de una disolución encerrado entre los dos electrodos. 

POS 

Procesador Digital de Señales 

RADIOENLACE 

Se denomina radio enlace a cualquier interconexión entre los terminales de 

telecomunicaciones efectuados por ondas electromagnéticas 
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REPETIBILIDAD 

Aptitud de un instrumento de medición para dar indicaciones muy cercanas entre 

sí durante la aplicación repetida. 

ELECTROMAGNÉTICO 

Fenómenos eléctricos y magnéticos que se unen en una sola teoría aportada por 

Faraday, que se resumen en cuatro ecuaciones vectoriales que relacionan 

campos eléctricos y magnéticos conocidas como las ecuaciones de Maxwell. 

SINCRONISMO 

Sincronía o coincidencia en ei tiempo. 

DESCENTRALIZACIÓN 

La descentralización consiste en el traspaso del poder y toma de decisión hacia 

núcleos periféricos de una organización. 

VIABILIDAD COMERCIAL 

Se desarrollan en el ámbito gubernamental o corporativo. Se trata de un recurso 

útil antes de la iniciación de una obra o del lanzamiento de un nuevo producto. 

ENERGÍAS FOTOVOL TAICA 

La energía solar fotovoltaica es un tipo de electricidad renovable obtenida 

directamente a partir de la radiación solar. 

ENERGÍA EÓLICA 

Energía eólica es la energía obtenida del viento, es decir, la energía cinética 

generada por efecto de las corrientes de aire. 

DIAGRAMA DE RADIACION 

Es la representación gráfica de sus propiedades de radiación en las distintas 

direcciones del espacio. 

GSM 

Son las siglas de Global System for Mobile communications (Sistema Global 

para las comunicaciones Móviles). 
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TORRE VENTADA 

Es un tipo de diseño de torre, que sirva para instalar antenas de 

comunicaciones, las torres ventadas son utilizadas en lugares donde hay poco 

espacio y son más económicas que una torre convencional. 

EPROM 

EPROM son las siglas de Erasable Programmable Read-Only Memory (ROM 

programable borrable). Es un tipo de chip de memoria ROM no volátil 
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